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PRAKATA

Buku ini sengaja disusun untuk menambah Literatur dalam
pemahaman Pemodelan dan Analisis Sistem Pengaturan. Topik yang
dikemukakan diperlukan untuk mendukung perancangan sistem
pengaturan. Isi buku terdiri 7 bab meliputi pengantar sistem,
pemodelan matematika, pemodelan sistem diagram blok, aljabar
diagram blok, pemodelan menggunakan grafik aliran sinyal, model
variabel keadaan dan model sistem pengaturan automatik. Melalui isi
buku ini, pembaca memperoleh kemudahan memilih model
perancangan dan analisis dalam menentukan kinerja sistem dinamik
dan tanggapan sistem pengaturan.

Bagian awal dari buku ini berisikan seluk beluk sistem
pengaturan sebagai pengaturan awal dalam mengenal sistem
pengaturan. Topik materi pemodelan matematika sistem pengaturan
mengantar pembaca mendapatkan pengetahuan menemukan
persamaan dinamik untuk mengetahui kinerja dan tanggapan sistem
dari bentuk prilaku fisik sistem. Pemodelan diagram blok sistem
pengaturan berisikan cara mengubah bentuk fisik sistem menjadi
bentuk diagram blok. Model diagram blok sistem pengaturan
memberikan kemudahan dalam mendapatkan persamaan baku Watak
Sistem. Penyederhanaan sistem pengaturan yang lebih kompleks
dapat diperoleh melalui topik materi aljabar diagram blok.
Pemodelan variabel keadaan berisikan topik materi cara
mendapatkan karakteristik sistem. Model sistem pengaturan
automatik menambahkan pengetahuan pembaca dalam mengendali-
kan sistem dari bentuk yang sederhana ke bentuk pengendalian
sistem dinamik.

Kehadiran buku ini ditengah pembaca dapat memberi manfaat
dalam mendalami sistem pengaturan. Kritik dan saran dari pembaca
sangat dinantikan untuk perbaikan di masa yang akan datang. Terima
kasih.

Penyusun
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